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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 1 - Roboty przygotowawcze
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot przygotowawczych w ramach przedsiewzigcia: Renowacja
zbiornika wodnego numer 2 na terenach inwestycyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace
na celu przygotowanie terenu robot na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot
wchodza:

- $cinanie krzakow,

- wykoszenie porostow.

Roboty przygotowawcze nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowaé zgodnie z instrukcjami
wykonania 1 stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujacymi
nomami europejskimi oraz wymogami producentéw materiatdw i urzadzen.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Materialy

Scinanie krzewéw

Nie wystepuja

Wykoszenie porostow i traw
Nie wystepuja

3. Sprzet

3.1. Ogdéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano STO - Czes$¢ ogolna.
3.2. Sprzet do scinania krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem krzakdéw nalezy stosowac:

— pily mechaniczne,

— ciaggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew
i krzewow (rebaki)
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3.3. Sprzet do wykoszenia traw i porostow

Do wykonywania robdt zwigzanych z wykoszeniem traw i porostow nalezy stosowac:
— kosiarki reczne,
— kosiarki zawieszone na ciggniku,

kosiarki ptywajace,

grabie i widty,

ciggnik kotowy z przyczepa skrzyniowa.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO - Cze$¢ ogblna, pkt. 4.

4.2. Ogdélne wymagania dotyczace transportu sprzetu i materiatow

Wykoszone trawy i porosty przewozié¢ transportem ciggnikowym lub samochodowym. Srodki
transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w ST 0 - Cze$¢ ogdlna.

5.2. Scinanie krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem krzakoéw obejmujg wycigcie i krzakéw oraz rozdrobnienie

np. przy uzyciu rgbaka na ciaggniku kotowym. Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem
krzewow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.
Roslinno$¢ istniejagca w pasie robot, nie przeznaczona do usunig¢cia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ros$linno$¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na
koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze. Scinanie krzewow
nalezy prowadzi¢ przy pomocy pily motorowej lub reczne;.

5.3. Wykoszenie porostow

Wykoszenie porostow 1 traw z terenu robot przewiduje si¢ prowadzi¢ mechanicznie przy
pomocy kosiarki zawieszonej na ciggniku, kosiarki pltywajacej oraz recznie (kosiarka reczng).
Porosty po wykoszeniu zagospodarowa¢ zgodnie z ustawg o odpadach.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO — Czgs$¢ ogolna.
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6.2. Kontrola usuniecia krzakéw

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia krzewow

6.3. Kontrola wykoszenia porostow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie wykonania prac.

7. Obmiar robot

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STO - Czeg$¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:
- wycinki krzewow - 1 ha
- wykoszenia porostow - 1 m?

8. Odbiodr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO — Czes¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot

Odbidr robdt przygotowawczych nastgpuje na podstawie wizualnej oceny wykonania robot
oraz sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa 1 SST.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogoéline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO - Czgé¢ ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena usuni¢cia krzakéw obejmuje:

— wycigcie krzakow,

— rozdrobnienie gatezi krzewow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
Cena wykoszenia porostdw obejmuje:

— wykoszenie porostow, traw i trzcinowisk,

— wygrabienie porostow,

— utylizacja masy zielonej,

10. Przepisy zwigzane

1. EN - Wiasciwe normy europejskie
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